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Beschreibung 

Dh I*E(.TUS bedeutet die weitruuniig auioniatisierte und 
intelligent, opt isch-akustische Tlherwaehung von Grenz- 
raumen. /.ivilon und miltlarischen Sperrgehieten, sowie ge- 
fahrdeten Objcktcn jog I ichor Art. 

DE'ITX.TUS sole ki ion und meldet boi lag und Nachi un- 
ter alien denkbaren nietereologischen Bedingungen selb- 
siiindig und gezielt verdachiige oder gegnerische Bewegun- 
gen und cnnoelichi dcrcn prazise Onung. 

So kann mil dicscm System beispielsweise die Zahl ein- 
satzbereiler Wach- und Sicherungskrafte draslisch redu/ien 
werden -■ einschlieBlich dor ublichen routineniaBigen Sirei- 
fen- und Kontrollgange bzw. Fahrten. 

Dabei bedeuiei die verge nom me ne Selektierung den Aus- 
schlutf nonnaler Urn fold bedingungen und beziehl sich nur 
auf nieldewurdige Ereignisse. Dies erfahri besondere Wer- 
tung bci sehlccbten oder cxireincn Witicrungsbcdingungcn. 
Einsatzkrafte mLissen nur noeh gczieli an den Ort des Hreig- 
nisse s ausriicken. 

Uber die Vernelzung der einzelnen Scnsoranlagen konnen 
auBcrdcm Ablcnkungs- oder Sc hcin man over schncIJ cr- 
kanni werden. 

DE'ITiCTUS ist schneli und cinfach zu monlieren und de- 
mom ieren. Die koiupakie Bauweise erlaubl aueh eine rasehe 25 
Vcrlegung, beispielsweise bei Truppenteilen in Krisengebie- 
ten. 

Aufbau 

30 

DE'IliCTUS gliederl sich in vier weseniliche Bereiche: 

- vert let zte Sensoranlagen vor Ort mil Selektierung 
und Vorauswertung; 

- Redundante Dateriubenragungssirecke; .15 

- Zentrale Auswertungssiation; 

- Auswertungssoftware. 

Die Grobselektion zwischen nieldewiirdigen Alannereig- 
nissen und nai.iirlichen oder alltaglichen Bewegungsvorgan- 40 
gen erfoigt bereils vor Ort. Die Signale werden von der Sen- 
sorbox an die Auswertungsstation ubermittelt und dort zu- 
sammengefaBt. 

Das Bedienungspersonal in der zentralen Uberwachungs- 
station wird mil der Interpretation der Signale oder natiirli- 45 
cher Hintergrundbewegungen nichl belastet. Erst mil hoch- 
ster Wahrscheinlichkeil alypische und naher zu beobach- 
tende Vorgangc losen in der Auswcrtungssiaiion Alann aus 
und en nog lichen dann gezielte Orlung und Verfolgung. 

Hinc kontinuierliche und fur das Personal emiiidende 50 
kon tinnier I iche Beobachtung von Monitorcn enttallt - und 
damit die Monotonic ais ntenschliche Fehlcrquellc. 

DE'Il'LTUS unterscheidcl beispielsweise in cinem an- 
sonsten unubersichtlichen bewaidcien und mit Gcbiisch be- 
st andenein Grcnzabschnitt zwischen normalem Wildwech- 55 
sel und illegalcni Grenzuberiritt. 

Einsatzbeispiele 

Grenziiberwachung 60 

Die "grunen Grcnzen" fiihrcn insbesondere im Oslen zu 
cinem Sirom illegaler Zuwandcrung. Schlepperbanden nui- 
zen einsantes und unubersichtliches Gelande, insbesondere 
bei Dunkelhcit und schlcchtcr Wittcrung, zum illegalen 65 
Grenzuhertriii. 

Die erschreckenden Zahlen bzw. das AusmaB der auf 
diese Weisc nach Dcutschland gelangten Scheinasylanten. 
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Win schafislluchi lingo und Person en mil holier kri mine Her 
Energie sind hinreichend bekannt. 

Dli'lIiG'lTJSennoglichi hier die Erkennung dieser Bewe- 
gungen und die ge/.ielle operative 1 Tib rung der ( irenzsehnlz- 
5 kralle. RoulinemaBige, teilweise besehwerliche Slreilen- 
dienste werden weitgehend iiherflussig - oh no Pin sen ran- 
kling der Sicherheitslagc auf ein Minimum reduzieri wer- 
den. 

10 Nuklearanlagen 

Die Auseinanderselzung uni die Kerne nergie wird zunch- 
mend heftiger gcluhrt. Aklionen gegen Einrichtungen wie 
Kernkraltwerke, nukleare Zwischen lager und deren Zu- 
15 fahrtswege werden zunehmen. 

Ziel der Anti-Kernkraft-Bewegung ist es insbesondere, 
die erforderlich Zahl von Sichcrungs- und PolizeikraTten im 
Unite Id dieser Anlagen durch gcwaltsame Aklionen punktu- 
ell zu binden, um an deren Slorgruppen Freiraum zu schaf- 
fen. 

Neben der normalen Sicherung ermoglicht DETECTUS 
bci GroBdcmonstrationen durch die weitraumig geschlos- 
sene Uherwachung mil abrufbarer Dokumentation eine her- 
ausragende Unlerstiitzung der Polizeiarbeit. 

Funki unite 

Der umfassende Ausbau des Mobilfunknelzes eribrdert 
eine relativ dichte Bestuckung der Bundesrepublik Dcutsch- 
land mit Punktiinnen als Relaissiationen. Auf dem flachen 
Land sind diese Funkmaslen meist einsam positioniert. Dies 
gilt auch fur die Anlagen entiang den Autobahnen. 

Analog zu Nukleareinrichtungen sind diese Turme ver- 
mehrt Angriffsziel militanler, technikieindlicher Gruppen. 
Ansehlage wurden bereits verzeichnet. 

DETECfUS ermoglicht auch hier eine opt i male 
Rundum-Uberwachung jeder einzelnen Relaisstalion. 

Millitarische Objekte 

Fruhwarnanlagen, Luftabwehrstellungen, Munitions- und 
Fahrzeugdepots, nicht zuletzt auch Kasemen befinden sich 
oft in abgelegenen Gebieten. Gleiches gilt fur Flicgerhorste 
bzw. Flugplatze. 

Einsatze in Krisengebieten erfordern den schnellen Auf- 
bau und die umfassende Sicherung von Operationsbasen in 
fremder Umgebung. Durch seine kompakle Bauweise erfullt 
DETECTOS auch die Antbrderung holier Mobililat. 

Funktionsweise 

Sensor 

Der Sensortcil von DETEGTOS enlhalt ein kombiniertes 
System aus Nonnaloptik, pyroelekirischem Detektor, Richt- 
mikrophon sowie Selektier- und Auswcrtungsniodul. Allc 
aufgenommenen Signale werden digitalisicrt. 

Positionicrung 

Die kontpakte Sensorbox wird in einer Hone niontiert, die 
sich nach der Flache des zu iiberwachenden Umfeldes und 
dem dafiir erforderlichen Blickwinkcl richlet. Gceignct sind 
hierfiir bereits bestehende Einrichlungen wie Antennenma- 
ste, Strom- und Lichlmaste oder exponicrtc Gebaudcteile. 
Im freien Geiiinde ist ein Stahlrohrmast erforderlich. 

Die Stromversorgung der Sensorbox erfoigt entweder au- 
lark uber ein Solarpanel mit PulTer-Batterie oder uber Kabel. 
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Fxternc Sirontversorgung solhe nur inncrhalb cincs Re- 
sell I osscncn unizaunten Sperrgebietes crfolgen. Beide An on 
der Stromversorgung lassen sich konibinieren. 

Sind in eineni Ahschniit mehrcre Sensorboxen posit io- 
niert. isi cine Uherlappung dor Scklorcn vonoilhafl. Benach- 5 
baric Scnsorcn vcrifizicren die A I arm meld ung und crleich- 
icrn die Lokalisierung. 

AulScrhalb geschlossener A re ale. in Ireiem Cielande ist 
der Sensomiasi evcniuell durch Sabotage von riickwarts ge- 
lahrdcl. Dies kann durch Mchrfaehbesiuckung der Sensor- io 
box ausgcschlosscn werden, die dann cine Rundum-Frken- 
nung. inindesiens aber audi ruckwartige Abiastung erniog- 
lichi. 

Frkennung 15 

Fin Gebiei von beispiclsweise 4qkm Flache wird zu- 
nachsi als Fcsibild aufgenommcn. biniir digitalisicrt und als 
Referenzdaiei ini zeniralen Re e liner abgelegt. 

Hier/.u wird das zu iibcrwachcndc Gebiei gerasteri. liine 20 
Rasierflache von beispiclsweise 0,25 qm entsprichi cineni 
Bildpunki. Jcdem Bildpunkt wird cine bcsiinmiic Intcnsitat 
zugeordnct. Die Abbildung des Gelandes bzw. die Frstel- 
lung der Datei isi fiir alle drei Deleklionsnicihodcn ausge- 
legL " 25 

Bei einein Byie pro Bildpunki und der gcnannlcn Flache 
von 4 qkni isi zur Abbildung ein 16 Mbyie-Rechner erfbr- 
derlich. Die Ursiellung des "Festbildes" bzw. der Referenz- 
daiei iibernimntt das System selbslandig und erfordert kei- 
nen groBen Aufwand. 30 

Hierzu ward das Cielande gegcbenenfalls fiir kurze Zeit 
von unerwiinschten Bewcgungcn frcigchalicn und abgcta- 
siel. 

Nacb der Aktivierung ubcrsireicht tier Sensor konlinuier- 
lich seincn Sekior. Fiir jeden Durchgang wird emeul ein 35 

Bild erstellt, als Daiei DAT i, DAT i+F DAT i+2 usw. 

gespeichert und mil der Referenzdatei vcrg lichen. 

Zur Feststellung der Bewegungsrichtung und Bewe- 
gungsgeschwindigkeii eincs Objektes konncn die Dateien 
DAT i+ 1/DAT i+n untcreinander verglichcn werden. Der 40 
Vergleicli zweier ASCI-Dateien erfordert etwa eine Mikro- 
sckunde. 

Nach Alarmmcldung kann das Objekt enlwedcr automa- 
lisch oder von der Bedienungsmannschaft in der Zentral- 
Stalion gezielt angepeilt werden. 45 

Stdrsignale 

Objektbewegungcn bestiminter Ordnung werden vom 
zentralen Auswcrtungs-Rechner toleriert. Daniil wird Fchl- 50 
alarm ausgeschallel. 

Que rt beispiclsweise cine dffentliche StraBc den uber- 
wachicn Sektor, so bewegen sich die Fahrzeuge unabhangig 
von Fahrzeugdichlc, GroBe und Geschwindigkeit, in zwei 
delinicrten Richlungcn. Dies wird vom Rechner regislriert 55 
und als Meldung unterdriickt. (Bci der Aufnahme des "Fest- 
bildes" isi ggfls. fiir das Be fall re n der Si raise zu sorgen ). 

VcrlaBl spaler ein Objekt die SlraBc oder bewegt sich in 
Richtung der Schulzzone. wird Alarm ausgelosl. 

Ahnlich crfolgl die Unlerschcidung z wise hen Vogclflug O) 
und Flugobjekien. Auchdie Sortierung zwischen Menschen 
und Wild, Kuhen Pferdcn clc. isi durch signifikantc "Wiir- 
meabdriickc" cxler Bewegungsablaufe realisierbar. 

Signal andcrungen durch Nebel, Nicderschlag <xler be- 
wegicn Bcwuchs werden in den Tolcranzbcrcieh gelcgi. 65 



Obert ragung 

Die SignalLibenragung /.wischen der Sonsorbox und tier 
zeniralen Answeriungsstation erfolgi iiher Kabel. Funk oder 
Lichlsirccke und solllc redundant ausgelcgi sein. Die Uber- 
t ragung per Kabel empliehll sich nur in geschlossencn. mii- 
ziiunien Arealen. bei denen Sabotage aus deni ruckwartigen 
Bereich ausgcschlosscn werden kann. 

Vollig storungsfrei sind Lichisireckcn. Sic erfordern al- 
lerdings Juslierung beiin Aufbau. In Verbindung mil einer 
In Irarot diode lassen sich Witierungseinfliisse (Nebel, Nic- 
derschlag) elintinicren. 

Aus wcrt ung 

Fur die zentrale Auswertungseinrichiung sind handelsub- 
lichc Mikroprozessorsysteme gecignei. Der Rechner und 
Konirollmoniior kann stationar in eineni Konirollraum in- 
si allien werden aber auch transport ahe I ausgelcgi werden. 

Die Software isi so komfortabcL daB sich cine gesondcrtc 
Programmierung durch das Bedienungs personal cruhrigi. 
Nur das Fcsibild muB individucll fiir jede Sensorbox erstellt 
werden. Dies kann auch uber Fern bed icn ung, bzw. uber 
Funkansteuerung erfolgen. 

In der bcilicgcnden Zeichnung isi ein Ausfiihrungsbei- 
spiel dargestellt, und zwar zeigi in schentatischcr Darsiel- 
lung: 

Fig. 1 perspektivisch das Gesamisysteni. 

Fij*. 2 die Empfangssekloren der Sensorstationen in 
Draufsicht und 

Fig. 3 cine cinzelne Sensorstalion, pcrspeklivisch ini 
Ausschnilt. 

Die genannteu Figuren sprechen fiir sich sclbst. 

Patent anspriiche 

1. Sichcrungs- und Warnsystem fiir zivilen und milli- 
larischen Finsatz zur Sicherung von A u Ben an I age n, 
Gebauden oder Staatsgrenzen gegen uner t wunschte 
Eindringlinge und Meldung ini Gefahrenfalle an eine 
zentrale Uberwachungsstelle, dadurcli gekennzeich- 
ntt 

a) daB ntehrerc, jeweils ntehrfach redundante 
Sensorstationen mil Abstand zueinandcr nahe 
deni zu iiberwachenden Bereich so angeordnet 
sind, daB ihre Fnipfangssektoren einander uber- 
lappen, 

b) daB die Sensorstationen mil Sensoren ausgeru- 
stei sind, deren Signalempfang auf unterschiedli- 
chen physikalischen Prinzipien beruht und hierzu 
insbesonderc zueinandcr parallel arbeitende opti- 
sche, pyroelektrische (Infrarot-) und akusiische 
Scnsorcn aufweisen, wobei die Sensoren mil Mit- 
leln zum kontinuierlichen Abtastcn ihres Finp- 
fangssektors versehen sind, 

c) daB die von den Sensorstationen gewonnenen 
Signale per Funk, Licht oder Kabel an cine raum- 
lich entfernt von den Sensorstationen sich befin- 
dende zentrale Auswertestation iibertragbar sind. 
wobei die Auswertestationen utnfaBt: einen Com- 
puter 

cl) zur Abspcichcrung der von den Scnso- 
rcn als Fcsibild, d. h. ohne Storeinflussc, auf- 
genonmtenen digitalisicrtcn Bildsignale des 
zu ubcrwachcndcn Bcrcichcs in Form cincr 
Rcfcren/xlatci als Vcrg leichs normal, 
c2) zum Vergleich von wcitcrcn Scquenzcn 
digilalisicrter, von den Sensoren gcliefcrter 



1 97431 37A1 I > 



DE 197 43 137 A I 

3 6 

Bi liter uniereinander und mi! dem Ver- 
£ I cichs normal des Fesibildes und 

/.ur Aianiinicldunii. sofem die verelei- 
c he rule ( \ output enmu I yse erg i hi, daB Hewe- 
izungsrichiunij und Ik'wegungsgeschwindiu- 5 
keii sowic gegehencnfalls die Warmeab- 
sirahlung eines entdeckten Storobjektes cine 
Getahr fur den zu uberwachenden Bereich 
indizicri oder dursielli. 

to 

Hier/.u 3 Seiie(n) Zeichnungen 
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